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Koppeln von zwei (oder mehr) Empfangern zu einem 12-Kanal-System

Ab der IFS-Empfanger Version 3.6 steht die Funktion ,mehrere Empféanger an ein HF-Modul binden® zur
Verfagung.

Dadurch lassen sich aktuell 12 verschiedene Servokanale Uber zwei (oder mehrere) Empfanger
betreiben. Die Stromversorgung fir die Empfanger kann aus einer gemeinsamen Quelle oder getrennt
erfolgen.

Das Gesamtsystem: empfangsseitig
bestehend aus einem XR-16 IFS
Empfanger, einem XR-20 IFS Empfanger,
zwei Akkus. Als Sender kommt ein
Graupner Sender (hier: mx-24s) mit IFS-
HF-Teil zum Einsatz.

Hinweise:
o Der Hopping-Modus muB vor dem Bindungs-Vorgang eingestellt werden.

o Die Hopping-Informationen werden wahrend des Bindungs-Vorgangs Ubertragen. Sollten Sie den
Hopping-Mode andern, missen alle Empfanger neu gebunden werden.

o Mehr-Empféanger-Betrieb ist im Hopping Mode 1 nicht verfagbar. Nur die Hopping-Modi 2-5
unterstitzen mehrere Neben-Empfanger!

1. Elektrischer Anschluss des Systems

In unserem Beispiel soll jeder Empfénger eine eigene Stromversorgung erhalten. Selbstverstandlich
ware es auch mdglich, beide Empféanger Uber eine gemeinsame Stromversorgung zu verbinden. Bitte
achten Sie in diesem Fall auf ausreichende Querschnitte der Verbindungskabel.

2. "Binden" der Graupner|iFS-Empfanger an das Sendermodul
Beim Binden kdnnen beliebig viele Empfanger die Rolle von Nebenempfangern tbernehmen. Es gibt
pro System nur einen Hauptempfénger.
Flr den Betrieb gibt es keinen Unterschied zwischen Neben- und Hauptempfangern. Die Empfanger
werden gleichzeitig angesteuert und erhalten lhre Daten zur gleichen Zeit. Die Unterschiede liegen
einzig in der Prozedur wie die Empfanger in die Bindungsbereitschaft versetzt werden.
Die Reihenfolge, in der die Empfanger in die Bindungsbereitschaft gebracht werden, ist zu befolgen:
o der oder die Nebenempféanger
o danach der Hauptempfanger
o zuletzt der Sender
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2.1. Neben-Empfanger binden (1.Schritt)
Wir definieren den XR-16 IFS-Empfanger als Nebenempfanger.

Schalten Sie alle Empfanger im System ein und warten Sie, bis alle Status-LEDs rot blinken.
Dricken und halten Sie den Programmiertaster des Nebenempféngers , bis die LED erlischt und
dann grin leuchtet. Lassen Sie den Taster dann los.

Die STATUS-LED blinkt orange.

Dricken und halten Sie den PROG-Taster, bis die STATUS LED vom blinkenden Orange auf ein
dauerhaft oranges Leuchten Ubergeht. Lassen Sie den Taster dann los.

Die STATUS-LED leuchtet weiterhin dauerhaft orange. Dies zeigt an, dass der Empfanger nun
als Neben-Empfanger arbeitet.

Wiederholen Sie diesen Vorgang flr so viele Neben-Empfanger, wie Sie nutzen mdchten.

2.2. Haupt-Empfanger binden (2. Schritt)

Sofern noch nicht geschehen schalten Sie
den Haupt-Empfénger ein.

Dricken und halten Sie den
Programmiertaster am Hauptempféanger, bis
die LED erlischt und dann griin leuchtet.
Lassen Sie den Taster dann los.

Die STATUS-LED blinkt orange. Dies zeigt
an, dass der Hauptempfanger nun auf
einen iFS-Sender zum Binden wartet.

2.3. Sender binden (3. und letzter Schritt)

Die Modulation des Senders muss zunachst korrekt eingestellt worden sein, z.Zt also auf PPM,
MPX, PPM18 oder PPM24.

Dricken und halten Sie den PROG-Taster des iFS-HF-Moduls, wahrend Sie den Sender
einschalten. Halten Sie den Taster weiterhin gedriickt, wahrend die Status-LED zunéchst erlischt
und dann grin leuchtet. Lassen Sie den PROG-Taster erst dann los.

Sobald der PROG-Taster losgelassen wird, sollten sich alle Komponenten binden: Die STATUS-
LEDs aller Empfanger sowie des Senders schalten gleichzeitig auf grin.

Sollte dies nicht der Fall sein, oder auch nur eine Status-LED nicht griin leuchten, war der
Bindungsvorgang nicht erfolgreich. Wiederholen Sie dann die gesamte Bindungsprozedur.

2.4. Sender und Empfanger ausschalten
Nach erfolgreichem Bindungsvorgang schalten Sie Sender und alle Empfénger aus und wieder ein.
Ihr Graupner|iFS-System ist nun betriebsbereit.

Koppeln von zwei (oder mehr) Empféngern zu einem 12-Kanal-System Seite 2/5 Graupner IFS



3. Programmieren der Servoausgange (anhand eines Beispiels)

Unser System soll insgesamt 12 Servos haben.
Servo 1-8 sollen am Hauptempféanger angeschlossen werden. Servo 9-12 am Nebenempfanger.
Nebenempfanger und Hauptempfanger sollen die Servoausgéange wie folgt zugewiesen werden:

Servo-Anschluss Nr. am | Servo-Anschluss Nr. am Ubertragungskanale Eingesetzte Servos
Hauptempfanger Nebenempfanger des Senders
1 1 Servo 1
2 2 Servo 2
3 3 Servo 3
4 4 Servo 4
5 5 Servo 5
6 6 Servo 6
7 7 Servo 7
8 8 Servo 8
9 (nicht belegt) - -
10 (nicht belegt) - -
1 Servo 9
2 10 Servo 10
3 11 Servo 11
4 12 Servo 12
5 (nicht belegt) - -
6 (nicht belegt) - -
7 (nicht belegt) - -
8 (nicht belegt) - -

3.1 Umleiten der Servos 9 bis 12 auf den Nebenempfanger gemaB der Tabelle:

e Drlcken und halten Sie die Bind-Taste am
Nebenempfanger und schalten Sie diesen
ein. Die STATUS-LED leuchtet dauerhaft

orange.

e Starten Sie das Programm XDP:

e Klicken Sie auf die Schaltflache ,Suche
nach der Einheit“. Der Empfénger wird
gefunden und wie folgt angezeigt:

= XtremeLink® / iFS Device Programmer v2.9
Optionen  Hife

\XtREMlsliNK®

Suche nach der Einheit

= XtremeLink® / iFS Device Programmer v2.9
Optionen  Hife

\XtREMEI.lNK

ior:
HF Version: HPS1FCF
Flashbare CPU: Ja
Frequenz 24GHz
Hersteller: %P5 1.0
Batteriespannung: 543

Belrachten/#ndermn von
en
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* Klicken Sie auf die Schaltflache
.Betrachten/Andern von Einstellungen®: Die
folgende Seite erscheint:

e Setzen Sie ,RX Ausgang 1“ auf Nr. ,9“

e Setzen Sie ,RX Ausgang 2 auf Nr. ,10¢
e Setzen Sie ,RX Ausgang 3" auf Nr. ,11¢
e Setzen Sie ,RX Ausgang 4“ auf Nr. ,12*

= Xtremelink® B Kanal Empfinger - Firmware Version3.7

Opticren  Eineit andern  Kennung:

ServokanakZuneisung

R TH Kanal
fusgang [ 1 |
dusgang (2 ¥
dusgang 3 ¥
usgang [4 ~|
pusgang |5 |
pusgang |6 |
susgana |7 |
susgana 8 |

Léndereinstelng

Falsale Steuerung
THKanal  Type

Kanal 1 [Halen =
Kanal 2 [Halen =
Kanal 3 [Halen =
Kanal 4 [Halen =
Kanal 5 [Halen =
Kanal 6 [Halien =
Kanal 7 [Haten |
Kanal 8 [Haten |

e

THKaral  Type

Kanald [Haken =
Kanal 10 [Haken =
Kanal 11 [Haken = |
Kanal 12 [Halten =
Kanal 13 [Halten =
Kanal 14 [Halten =
Kanal 15 [Haken <]
Kanal 16 [Haken <]

Status: Bereit

Faikafe Zeit
Europs = [2 secands =
EEPROM 1 Aul Fabrikwerte

‘ Failsafe Einstellungen

EEPROM lesen ‘

Telemetrie ‘

Optionen  Einheit ndern  Kennung:

Servokanal Zuneisung

X T Kanal
Ausgang
Ausgang
Ausgang
Ausgang
Ausgang
Ausgang
Ausgang

Ausgang

Falsale Steuerung

TX Kanal Type

Kanal 1 [Halien =
Kanal 2 [Halen =
Kanal 3 [Haten -
Kanal 4 [Haten ~|
Kanal 5 [Halen =
Kanal 6 [Halen
Kanal 7 [Halen
Kanal § [Halen =

i

= XtremeLink® B Kanal Empfanger - Firmware Version3.7 Ead)

T Kanal Type

Kanal 9 [Haken ~
Kanal 10 [Haten =
Kanal 11 [Haten ~]
Kanal 12 [Haken =]
Kanal 13 [Haken =
Kanal 14 [Haken =
Kanal 15 [Haken =
Kanal 16 [Haten =

Landareinsteling I
Ere ] Err—
Status: Bereit ‘
EEPROM ‘ Auf Fabikwere

‘ Failsafe Einstellungen

EEPROM lesen ‘

Telemetrie ‘

Opticren  Eineit andern  Kennung:

ServokanakZuneisung

X TXKanal
Ausgang 3 |
Ausgang [ 10 ¥ |
susgarg [ 11 7

Ausgang [ 12 ~|
pusgang |5 |
pusgang |6 |
susgana |7 |
susgana 8 |

114 XtremeLink® B Kanal Empfanger - Fi

‘mware Version3.7

Falsale Steuerung
THKanal  Type

Kanal 1 [Halen =
Kanal 2 [Halen =
Kanal 3 [Halen =
Kanal 4 [Halen =
Kanal 5 [Halen =
Kanal 6 [Halien =
Kanal 7 [Haten |
Kanal 8 [Haten |

e

THKaral  Type

Kanald [Haken =
Kanal 10 [Haken =
Kanal 11 [Haken = |
Kanal 12 [Halten =
Kanal 13 [Halten =
Kanal 14 [Halten =
Kanal 15 [Haken <]
Kanal 16 [Haken <]

Landereinstellung Failsafe Zeit
Europe - [ seconds |
Shatus: Bereit ‘
EEPROM | Ui ‘ Failsafe Einstellungen
EEPROM lesen ‘ ‘ Telemetrie ‘
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e Setzen Sie, falls gewlinscht, die Failsafe-
Einstellungen.

e Laden Sie die Anderungen mit einem Klick
auf die Schaltflache ,EEPROM
beschreiben” in den Nebenempfénger.

e Warten Sie, bis die Daten Ubertragen
worden sind.

114 Xtremel ink® B Kanal Empfanger - Firmware Version3.7 X
[a = = [raten =] [raten =]
o= [ = [Haten =] [raten =]
[ [ =
[12=] [ =
[s = [ = = =
[ =] [ = = =
[7 = [ = = =
[e & [ =

| [ I~ |
Status: EEPROM wird beschiieben ‘ ‘ ‘
| | |
Kanal Empfénger - Firmware Version3.7 3

Failsate Steuerung

THKanal  Type

THKaral  Type

[ =] Kanal 1 [Haken =] Kanal3 [Haten ~ |
Ausgang [ 10 ¥ | [ =] Kanal 2 [Haten v | Kanal 10 [Hahen ~ |
Ausgang [ 11 ¥ [ =] Kanal 3 [Haten v | Kanal 11 [Hahen ~ |
Ausgang [ 12 ~| [ =] Kanal4 [Haken = | Kanal 12 [Halien = |
susgarg [5 -] [ =l Kanal § [Halen =] Kanal 13 [Haten ~ |
susgarg [B -] [ =l Kanal 6 [Halen =] Kanal 14 [Haten ~ ]
dusgerng [7 ~] [ = Kanal 7 [Hakten ~| Kanal 15 [Haten ~ |
dusgerng [8 ~) [ = Kanal 8 [Hakten =] Kanal 16 [Haten ~ |

Léndereknstelung Faikafe Zeit
Europe - [ second |

s et EEPROM 1 e ‘ Faikafe Einstelungen ‘

EEPROM lesen ‘ ‘

Telemetrie ‘

e Schliessen Sie das Programm ,XDP*
e Trennen Sie dann die Stromversorgung.
e Schliessen Sie Ihre Servos an
e Testen Sie die korrekte Funktion.
H i nweis . fis XtremeLink® B Kanal Empfénger - Firmware Version3.7 E\

Selbstverstandlich wére es maoglich, doppelte
Servos an einem Ubertragungskanal (z.B.
mehrere Querruder-Servos in einer Flache) auf
den nicht belegten Steckplatzen der Empféanger
anzustecken. Dadurch sparen Sie sich den
Einsatz von V-Kabeln.

Die Servoanschliisse des Empféangers werden
dann mit dem selben Ubertragungskanal des
Senders angesprochen.

Also werden z.B. Das 2. Querruder-Servo vom
Ubertragungskanal 5 auf den Servokanal 7 des
Nebenempféangers und das 2. Querruder-Servo
vom Ubertragungskanal 8 auf den Servokanal 8
des Nebenempfangers gelegt.

TXKanal  Type
Kanal3 [Haten
anal 10 [Haken |
anal 11 [Haken_+|

anal 12 |Halen

anal 14 |Halen ~

anal 15 |Halen _x
anal 16 |Halten

K
K.
K
Kanal 13 |Halten =
K
K
K.

Failsate Einstelungen |

Optionen  Einheit dndern Kennung:
Servokanal Zuweisung Failsafe Steuerung
A T Kanal T<Kand  Type
Ausgang |9 - Kanal 1 [Halten =
susgang [ 10 ~] = Kanal2 [Hallen =]
Ausgg [11 2] = Karwl3 [Faten =]
fusgang [ 12 ¥ Kanal4 [Halien =
fusgang [1 = Kanal5 [Halten =
fusgang [1 - Kanal6 [Halten =
susgarg [5 +] = Kanal 7 [Hallen =]
fusgang [8 = Kansl8 [Hallen = |
Léndereinstelung Failsafe Zeit
Eunap: | [2 second: |
Status: Bereit ‘
EEPROM | Aul Fabriwerte |
EEPROM lesen ‘ |

Telemetrie |

Beispiel fur die zweiten Querruder auf Kanal 7 und
8 des Nebenempfangers. Die jeweils ersten
Querruder-Servos sind am Hauptempfénger (an
Kanal 5 und 8) angeschlossen.
Zur besseren Ubersicht wurden die nicht
benutzten Servo-Ausgange 5 und 6 auf Kanal 1

gesetzt.

Graupner GmbH & Co. KG, Kirchheim/Teck, Germany
Revision: 12th March, 2010
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